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NRR 2 - 40

GESTRA® Elektronika przemystowa SPECTOR-Bus
Instrukcja instalacji i obstugi

Regulator poziomu typu NRR 2-40




Fig.1 NRR 2-40 jako tréj pozycyjny regulator krokowy
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Terminal przytaczy
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| Zastosowanie

Regulatora poziomu typu NRR 2-40 nalezy uzywac¢ w potaczeniu z elektrodg typu NRG 26-40 dla pomiaru i regulacji poziomu
cieczy.

| Uwagi dotyczace bezpieczenstwa

Urzadzenie musi by¢ instalowane przez kwalifikowany personel. Za kwalifikowany personel uwaza sie te osoby, ktdre zostaty
odpowiednio przeszkolone - w zakresie: elektrotechniki, uzycia i zastosowania urzadzen zabezpieczajacych zgodnie z
przepisami techniki zabezpieczenn obwoddéw elektrycznych, pierwszej pomocy i zapobiegania wypadkom - oraz posiadajgq
poziom kompetencji stosowny dla instalowania i uruchomienia tego urzadzenia.

Zagrozenia

Zaciski regulatora NRR2-40 podczas pracy sa pod napieciem. Istnieje niebezpieczenstwo porazenia pradem. Przed montazem
lub demontazem obudowy lub terminali zaciskéow nalezy odcig¢ zasilanie elektryczne.

| Objasnienie eksploatacyjne

Zawartos$¢ dostarczonego opakowania

1 regulator poziomu typu NRR 2-40 (modut w obudowie z tworzywa sztucznego z terminalem przytaczy)
1 instrukcja obstugi

1 opornik 120 Q

Opis systemu

Regulatora poziomu typu NRR 2-40 nalezy uzywac w potaczeniu z elektrodg typu NRG 26-40 dla pomiaru i regulacji poziomu
cieczy. Regulator poziomu realizuje nastepujace funkcje:

= dwa ograniczniki poziomu wody z jednym punktem przefgczania kazdy

= trdj stawna krokowa lub ciggta regulacja ze zdefiniowanym zakresem proporcjonalnosci

= ciagty pomiar poziomu z zakresem regulacji zdefiniowanym przez dwie nastawione wartosci poziomu

NRR2-40 moze posiadac jako opcje wykonania wyjscie pradowe 4..20mA chwilowej wartosci poziomu cieczy. Dane o poziomie
cieczy przekazywane sg z elektrody NRG 26-40 do regulatora poziomu NRR2-40 przez magistrale danych CAN-bus.

Funkcja

W regularnych odstepach elektroda poziomu NRG 26-40 wysyta sygnat danych do regulatora NRR2-40. Dane przesytane sg
przez magistrale typu CAN bus wedlug DIN ISO 11898 z wykorzystanie protokotu CAN Open. Przesylane dane sa
przetwarzane i przydzielane do recznie ustawionych punktow przytaczen. W wykonaniu opcjonalnym jest ustanawiany sygnat
4..20mA dla zewnetrznego wskazania poziomu. Ustawienia zwloki przetaczania mozna dokonaé¢ za pomocg terminala
wizualizacji i nastaw URB 1.

Dla zapewnienia wiasciwej pracy i bezpieczenstwa systemu cykl przesytu danych do regulatora poziomu jest stale
monitorowany. Jezeli nastgpi przerwanie magistrali CAN bus regulator poziomu wysyta sygnat wizualny informujacy o
nieprawidtowym dziataniu, a przekazniki 1 i 4 bezzwlocznie zostang przetgczone w pozycje alarmu.

Przy wykorzystaniu terminala wizualizacji i nastaw URB1 mozna przeprowadzi¢ zmiany czasow zwioki zatgczenia i wylaczenia
przekaznikow wyjs¢ (1-25s).

| Dane techniczne

Uznanie typu TUV WR 98-399
Wejscia przytacze do magistrali CANbus wg DIN ISO 11898, potencjometr sprzezenia zwrotnego 1000 Q.

Wyijscia

Napiecie zasilania 24V DC, warunkowo zabezpieczone przed zwarciem

Wyjscie analogowe 4...20mA, obcigzenie 500Q dla wyswietlacza wartosci mierzonej (opcja)

Wyjscie analogowe 4...20mA, obcigzenie 500Q dla regulacji wielkosci nastawianej Y (opcja)

Cztery beznapieciowe styki przekaznikdw. Maksymalne obcigzenie stykéw dla napie¢ 24V AC, 115VAC oraz 230V AC:

4A ohmy, 0,75 A indukcyjnie przy cos ¢ 0,5. Maksymalne obcigzenie stykow dla napiecia 24VDC: 4 ohmy. Materiat stykow:
srebro, platerowane ztotem.

Zwloka przesterowania przekaznikow
Wyjscie ,niski poziom”, ,wysoki poziom” zwloka 3 sekundy

Wskazniki i nastawy.

przyciski

czerwona LED ,niski poziom”

czerwona LED ,wysoki poziom”

zielone LED dla odchylenia ,zawér regulacyjny otwierany” i ,zawédr regulacyjny zamykany”

czerwona LED ,BUS btad”

zielona LED “zasilanie wiaczone”

dziesieciopolowy przetacznik kodujacy, 7 pdl dla nastawy adresu, 3 pola dla nastawy szybkosci transmisji
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Zakres proporcjonalnosci X, 1% do 100%

Informacja zwrotna z zaworu 0 - 1000 Q (tylko, gdy urzadzenie pracuje jako tréj pozycyjny regulator krokowy)
Zakres przetgczania (strefa nieczutosci) Xsn=10%

Zasilanie 230V +/- 10%, 50/60 Hz 115V +/- 10%, 50/60 Hz (opcja)
Zuzycie mocy 5VA.

Zabezpieczenie : Obudowa IP40 wg DIN 60529
Dopuszczalna temperatura otoczenia 0-55°C

24V +/- 10%, 50/60 Hz (opcja)

Listwa zaciskowa IP20 wg DIN 60529

Materiat obudowy Panel czotowy: poliweglan, szary Obudowa: poliweglan, czarny
Masa ok. 0,8 kg
[ Montaz NRR 2-40
Montaz regulatora na szynie zaciskowej
1 Zatrzasnij regulator poziomu na szynie montazowej 35 x 15 mm (DIN EN 50022).

2 Ustaw osiowo regulator poziomu (fig.20).
Wymagane narzedzia: wkretak (5.5/100)

| Okablowanie NRR2-40

Nalezy uzywacé sparowanego kabla ekranowanego, najlepiej: UNITRONIC BUS DeviceNet drop cable 2x0,252, 2x0,34?
lub RE-2YCYV-fi 2x2x0,52. Maksymalna dtugos¢ 125m. Nalezy braé pod uwage szybkos$¢ transmisji (fig.18)!
Okablowanie powinno by¢ wykonane zgodnie ze schematem (fig.1 - fig.4).

Jezeli zachodzi konieczno$¢ wykorzystania maksymalnej dtugosci kabla 1000m, nalezy upewnic sie, ze predkos¢ transmisji
danych zostata odpowiednio skonfigurowana (fig.18)!

Schemat okablowania. Patrz rysunki (fig.1 - fig.4)

Uwagi

= Musi by¢ zapewniona ciggtos¢ elektryczna ekrandéw kabli danych oraz jednorazowe ich podtgczenie do centralnego punktu

uziemiajacego (CEP).
= Dla ochrony stykow wyjsciowych nalezy uzy¢ bezpiecznikdéw 2,5 A lub 1 A zgodnie z przepisami TRD.

= W sieci CAN bus kable danych pierwszego i ostatniego urzadzenia (zaciski C. / C 4) musza zostac potaczone dostarczonym

opornikiem 120Q.

= Sie¢ CAN bus nie moze zostal przerwana podczas pracy! Przerwanie spowoduje uruchomienie alarméw niskiego i

wysokiego.

Jezeli regulator musi zosta¢ wymieniony nalezy wyja¢ terminal przytaczy A (fig.6). Przed wyjeciem kabli sieci CAN bus z

terminalu przytaczy nalezy odtaczy¢ wszystkie skladowe systemu aby zapobiec btednym alarmom.

Informacje:

= Podtacz ekran tylko do przeznaczonych do tego portow przytaczy.

= Opornos$¢ obwodu musi by¢ nizsza niz 10Q.

= Znamionowe nhapiecie zasilania jest wyspecyfikowane na tabliczce znamionowej.

Przy przetaczaniu odbiornikdw indukcyjnych powstajg skoki napiecia, ktore wplywaja znaczaco na funkcjonowanie

urzadzen sterujacych i regulacyjnych. Te odbiorniki nalezy zaopatrzy¢ w zestaw przeciwzaktéceniowy RC.

Narzedzia: wkretak dla szczeliny sruby wielkosci 2.5, catkowicie izolowany zgodnie z VDE 0680.

[ Nastawy podstawowe

CAN bus

Wszystkie regulatory poziomu i przewodnoséci wraz z przynaleznymi im elektrodami sg potaczone za pomoca magistrali CAN
bus i wykorzystuja w komunikacji protokét CAN Open. Kazde urzadzenie w systemie musi mie¢ ustalony adres elektroniczny
(Node ID). Cztero zytowy kabel magistrali zapewnia zasilanie i magistrale dla szybkiej wymiany danych. Adres elektroniczny w
CAN bus moze zosta¢ nastawiony pomiedzy 1 a 123. NRR2-40 jest skonfigurowany przez producenta i gotowy do pracy z

innymi komponentami produkcji GESTRA bez koniecznosci zmian nastawy Node ID.

Jezeli stosowany jest szereg systemow tego samego typu komunikujacych sie przez jedng sie¢ CAN bus nalezy sie upewnic ,

ze jeden Node ID przynalezy tylko do jednego urzadzenia w tym systemie. Patrz informacje zawarte w aneksie.

Node ID
Wyswietlacz Zawér NRS2-40 NRR2-40 NRG26-40 | Elektroda 2 /o /o
Y wyposazeniel wyposazenie2
Node ID Node ID Node ID Node ID Node ID Node ID Node ID Node ID
X-3 X-2 X-1 X X+1 X+2 X+3 X+4




Nastawy fabryczne

Regulator poziomu posiada nastepujace fabryczne nastawy domysine:
* Predkos$¢ transmisji 250 kb/s

Zakres proporcjonalnosci X,: 20%

Node ID 040

Punkt przetaczen 1: 80%

Punkt przetaczen 4: 20%

Zwtloka zatgczenia przekaznika punktu przetaczania 1: 1s . — 5100%
Zwtoka zatgczenia przekaznika punktu przetaczania 4: 1s 80% —»
Zwloka wytqczenia przekaznika punktu przetaczania 1: 3s 60 % —», EpoO %,
Zwloka wytaczenia przekaznika punktu przetaczania 4: 3s 40 % —»

20 % —p Y0

Fig.7
Regulator NRR2-40
Regulator typu NRR2-40 zostat specjalnie skonstruowany dla regulacji poziomu w kottach parowych i zbiornikach wody
zasilajacej z odgazowaniem termicznym. NRR2-40 jest regulatorem proporcjonalnym z ustalonym stanem odchylenia.
Pozytywne i negatywne odchylenia lezgq w zakresie proporcjonalnos$ci ustalonym przez uzytkownika.
Mozliwe jest sterowanie sitownikami elektrycznymi Iub pneumatycznymi. Sterowanie sitownikami elektrycznymi jest
dokonywane za pomocg sygnatu analogowego, ktéry w pofaczeniu z aktywng informacjg zwrotng o potozeniu regulacyjnym
zaworu, jest przetwarzany na sygnat tréj pozycyjny krokowy. Impulsy regulacyjne do sitownika elektrycznego sq
przekazywane przez przekaznik znajdujacy sie w regulatorze (fig.8)
Sterowanie sitownikami pneumatycznymi prowadzone jest przy wykorzystaniu sygnatu analogowego 4..20mA. Sygnat
analogowy jest przekazywany bezposrednio z regulatora proporcjonalnego do pozycjonera zainstalowanego na sitowniku
pneumatycznym zaworu regulacyjnego, co oznacza, ze nie ma mozliwosci uzyskania aktywnej informacji zwrotnej o pozycji
zaworu (fig.9).
Dla uzyskania szerszych informacji na temat obwoddw regulacji odsytamy do DIN19226 lub innej tematycznej literatury
technicznej.
System regulacji sktadajacy sie z: NRR2-40, zaworu regulacyjnego i kotta parowego.
W= nastawa, X.= warto$¢ mierzona, Xg= informacja zwrotna (potencjometr)

Zawor Kociot Zawor Kociot
NRR 2-40 regulacyjny parowy NRR 2-40 regulacyjny parowy

Fig.8 Fig.9

| Uruchomienie

NRR2-40 | Wyswietlacz LED miga gwattownie

Podtacz zasilanie do urzadzenia.

Wyswietlacz z czterema LED miga gwalttownie. M

Zapala sie LED ,Zasilanie zatgqczone”. —

Czas testowania wynosi okofo 2 sekundy. WE
A

Zapala sie LED ,zasilanie zataczone”

Zakres pomiarowy
1. Pozadany zakres pomiarowy
2. Maksymalny zakres pomiarowy
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Okresl wiasciwy zakres pomiarowy 1 dla twojego systemu. 3
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Nastawa zakresu pomiarowego

Wcisnij przycisk @ na 3 sekundy.
Obnizaj poziom cieczy do osiggniecia dolnego poziomu
pozadanego zakresu pomiarowego 1.

Jezeli konieczne najpierw uzyj przycisku a dla przeprowadzenia
nastawy gdérnego poziomu pozadanego zakresu regulacji.

LED zapalone

LED migajq powoli

FEE-@

3 sec

Wcisnij przycisk (P krétko.

Uwaga: W przypadku btedu w systemie LED ,,BUS status” i/lub ,Zasilanie”
beda migaty gwattownie podczas pracy w trybie programowania.

Zamknij tryb programowania i przeprowadz analize btedéw systemu.

LED migajq

LED migaja gwattownie

¥
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l ) krotko

Wcisnij przycisk B krétko.
Nizszy poziom pozadanego zakresu pomiarowego zostat zapamietany.

F

Wcisnij przycisk a krotko.
Podnies$ poziom cieczy do osiggniecia gérnego poziomu
pozadanego zakresu pomiarowego 1.

Wcisnij przycisk @ krétko.

o

krétko
Wcisnij przycisk (E dwukrotnie krétko. NRR 2-40
Wyzszy poziom pozadanego zakresu pomiarowego zostat zapamietany. [ H
NRR2-40 jest teraz powrotem w trybie pracy. &2
z GOODE
S
l Yy dwukrotnie krétko
Punkty przelaczen i zakres proporcjonalnosci
1 Punkt przetaczen 1 NRG 26-40
2 Punkt przetaczen 2 } X
3 Punkt przetaczen 3
4 Punkt przetaczen 4
5 Wybrany zakres pomiarowy rq
> - 2
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) —>
W
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Mozna samodzielnie ustali¢ dwa punkty przetaczen i zakres
proporcjonalnosci X, w ramach ustalonego zakresu pomiarowego.

gunga 0%
xp 20%
50% 45% o
H 350 HE{:» 10%
20% 10%
Fig.12 przyktad Fig.13 przyktad
Nastawy punktow przetaczen i zakresu proporcjonalnosci. LED éwieci LED migajq powoli
NRR 2-40
Nacisnij przycisk (P krétko.
Podnies lub obniz poziom cieczy w zbiorniku az do osiggniecia ﬁ ms
pozadanej wartosci.
Uzyj przycisku a jezeli najpierw chcesz okresli¢ zakres proporcjonalnosci Krétk
drugi z punktéw przetaczen. rotko
Wciénij przycisk (P krétko. LED miga LED migaja powoli

Obniz poziom cieczy do osiggniecia punktu przetaczen 4
w ustalonym zakresie pomiarowym.

Uwaga: W przypadku btedu w systemie LED ,BUS status” i/lub ,Zasilanie”
bedq migaty gwattownie podczas pracy w trybie programowania.
Zamknij tryb programowania i przeprowadz analize btedéw systemu.

NRR 2-40
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l ) krétko

Wcisnij przycisk B krétko.
Punkt przetaczen 4 jest teraz ustalony.

LED s$wieci LED migajq powoli
NRR 2-40

krotko

Wcisnij przycisk a krotko.
Nizsza warto$¢ zakresu proporcjonalnosci X, 3 jest teraz wybrana
(punkt przetaczen 3).

LED $wieci LED migajq powoli
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Wciénij przycisk (P krétko.

Podnie$ poziom cieczy do osiggniecia punktu przetaczen 3
w ustalonym zakresie pomiarowym.

Przyktad:

Punkt przetaczen 3 = 40%

Punkt przeftaczen 2 = 60%

Zakres proporcjonalnosci X, = 60%-40% = 20%
Nastawa punktu pracy 50%

LED miga LED migaja powoli

NRR 2-40
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Wcisnij przycisk B krétko.
Punkt przelaczen 3 jest zapamietany.

LED $wieci LED migajq powoli

Eﬁunnm B ’

krotko

Wcisnij przycisk a krétko.

Wyzsza wartos$¢ zakresu proporcjonalnosci X, 2 jest teraz wybrana

(punkt przefaczen 2).

LED s$wieci LED migajq powoli
NRR 2-40

bEWB

LED miga LED migaja powoli
Wcisnij przycisk (P krétko. J galap
Podnie$ poziom cieczy do osiggniecia punktu przetgczen 2 NFIFI 2-40
w ustalonym zakresie pomiarowym.
Przykiad:
Punkt przetaczen 3 = 40% WB
Punkt przefaczen 2 = 60%
Zakres proporcjonalnosci X, = 60%-40% = 20%
Nastawa punktu pracy 50% krotko
P . . LED $wieci LED migaj li
Wocisnij przycisk B krotko. swied migaja powor
Punkt przefaczen 2 jest zapamietany. NRR 2-40 E
. y;
krétko
LED s$wieci LED migajq powoli

Wcisnij przycisk a krotko.
Punkt przetaczen 1 jest teraz wybrany.

B NRR 2-40 B
N |
krotko )

Wocisnij przycisk @ krotko. LED miga LED migajg powoli
Podnies$ poziom cieczy do osiggniecia punktu przetaczen 1
w ustalonym zakresie pomiarowym. p% NRR 2-40
krétko
LED $wieci

Wcisnij przycisk B dwukrotnie krétko.
Punkt przelaczen 1 jest zapamietany.
NRR2-40 jest teraz powrotem w trybie pracy.

krotko



Kalibracja potencjometru sygnatu zwrotnego na zewnetrznym zaworze regulacyjnym.

Potencjometr sygnatu zwrotnego na zewnetrznym zaworze regulacyjnym
wyposazonym w sitownik elektryczny musi by¢ recznie skalibrowany
przed uruchomieniem.

1. Upewnij sie jaka jest catkowita opornos¢ potencjometru.

2. Ustaw zawor regulacyjny recznie w pozycje srodkowa.

3. Nastaw recznie potozenie potencjometru sygnatu zwrotnego
tak, aby wartosci opornosci czesciowych byly sobie rowne.

Fig.14
Uwaga
= Regulator poziomu NRR2-40 wymaga 1000Q potencjometru sygnatu zwrotnego

+«— 1000 Q +/-

+—— Wartosc¢ srodkowa

«—0Q

= NRR 2-40 pracuje jako regulator dwu potozeniowy, jezeli potencjometr jest niepodtaczony lub jest nieprawidiowo

podiaczony lub gdy potencjometr ten jest uszkodzony.

= Wykorzystaj terminal URB1 dla sami-automatycznej kalibracji potencjometru sygnatu zwrotnego na zewnetrznym zaworze
regulacyjnym bez ustalenia wartosci opornosci. Szczegdty w instrukcji obstugi URBL1.

| Praca

Praca normalna

Zielone LED 2 i 3 Swiecq sie, kiedy zewnetrzny zawdr regulacyjny
jest zamykany lun otwierany.

Wszystkie LED gasng, gdy osiggany jest punkt nastawy.

LED ,Zasilanie” $wieci sie.

LED migaja, gdy zawdr regulacyjny jest napedzany
]

NRR 2-40

[ = |
LED ,Zasilanie” $wieci sie

Alarm

Sg dwa typy alarmoéw:

= Alarm wysokiego poziomu
= Alarm niskiego poziomu

NRR 240
e _+

PVDRE

o

Alarm wysokiego poziomu
LED 1 przechodzi z gwattownego migania do ciggtego
po uptywie czasu zwtoki wytgczenia.

p miga . Swieci sie

Alarm niskiego poziomu
LED 4 przechodzi z gwattownego migania do ciggtego
po uptywie czasu zwtoki wytgczenia.

m miga - Swieci sie

Test przekaznikow wysokiego/niskiego alarmu poziomu

Wcisnij przycisk B krétko.
Tryb testu jest aktywny przez 5 sekund.

LED 1 i 4 $wiecq sie
NRR 2-40 .

PODRE

~

krotko

Przytrzymaj przycisk B
LED 4 zgasnie. Alarm niskiego poziomu jest
symulowany dla punktu przetaczen 4.

2

NRR 2-40 .

e ——
| "’
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LED 4 gasnie

Przytrzymaj przycisk D
LED 4 zgasnie. Alarm niskiego poziomu jest
symulowany dla punktu przetaczen 1.

NRAR 2-40 H

=—n—3

S
LED 1 gasnie l I !>



[ Bfedy systemu

W elektrodzie pomiaru poziomu i regulatorze mogg zaistnie¢ cztery typy btedéw systemu:

= Przekroczenie maksymalnej dopuszczalnej temperatury w obudowie przytaczy elektrody.
= Brak lub btedna komunikacja pomiedzy regulatorem a elektroda.

= Btad w CAN bus

= Niewlasciwe zasilanie 24V realizowane przez regulator NRR2-40

Ostrzezenie
Terminal przytaczy regulatora NRR2-40 w czasie pracy jest pod napieciem. To powoduje mozliwo$¢ porazenia elektrycznego.
Odetnij zasilanie przed montazem lub demontazem urzadzenia.

Btad systemu 1

L .. . |LED migaja powoli
Cztery wskazniki LED migaja powoli.

Wysoki/niski alarm.

Bfad: Maksymalna dopuszczalna temperatura obudowy przytaczy zostata przekroczona

Przeciwdziatanie: Zaizoluj kotnierz elektrody, aby zabezpieczy¢ urzadzenie przed promieniowaniem cieplnym.

Jak tylko temperatura spadnie ponizej maksymalnej dopuszczalnej urzadzenie automatycznie powrdci do trybu normalnej
pracy.

Btad systemu 2

Cztery wskazniki LED migaja gwattownie. |'—ED migaja gwattownie
Wysoki/niski alarm.

Bfad: magistrala CAN bus pomiedzy dwoma urzadzeniami zostata przerwana.

Przeciwdziatanie: Sprawdz okablowanie i podtgczenia terminali. Wcisnij B dla potwierdzenia btedu.

Btad: Niewtasciwy Node ID.

Przeciwdziatanie: Ustaw wtasciwe Nod ID, zgodnie z Aneksem - ustalanie i zmiana Node ID. Odtacz system od zasilania
elektrycznego. Po 5 sekundach podtacz zasilanie i restartuj system.

Btad systemu 3

.
LED ,,Bus status” miga powoli. BE NRR 2-40 !

Btad: Btad w CAN bus. LED miga powoli

Przeciwdziatanie: Wcisnij przycisk B dla potwierdzenia btedu.

LED ,,Bus status” miga powoli. IFHR=2I0!
Wysoki/niski alarm. w

LED miga powoli

12

Btad: Przekaz danych w CAN bus przerwany

Przeciwdziatanie: Kable magistrali danych muszg zosta¢ poprawnie podtaczone zgodnie ze schematem podtaczen (zwrdcié
uwage na polaryzacje). Upewnij sie, ze wszystkie urzadzenia koncowe sg zaopatrzone w opornik 120Q opornik zakonczeniowy
zgodnie ze schematem podtgczen. Odtacz system od zasilania. Po 5 sekundach podiacz zasilanie i restartuj system.

Btad: predkos¢ przesytu danych jednego lub wiecej urzadzen jest niewtasciwa.
Przeciwdziatanie: Sprawdz nastawe predkosci przesytu danych we wszystkich urzgadzeniach. Predko$¢ przesytu danych musi
by¢ identyczna. Patrz Aneks dla szczegotow. Odtacz system od zasilania. Po 5 sekundach podiacz zasilanie i restartuj system.



Btad: Catkowita dtugos¢ kabla magistrali nie odpowiada wybranej predkosci przesytu danych.
Przeciwdziatanie: Zmien predkos$¢ przesytu danych we wszystkich urzadzeniach zgodnie ze wskazowkami zawartymi w
Aneksie. Odtacz system od zasilania. Po 5 sekundach podtacz zasilanie i restartuj system.

Btad systemu 4

NRR 2-40
LED ,,Zasilanie” miga powoli.

LED miga powoh

Btad: Jednostka zasilajaca (PSU) jest przecigzona lub moze by¢ niewtasciwie uzyta dla innych komponentéw
Przeciwdziatanie: Sprawdz obcigzenie urzadzenia zasilajacego. Upewnij sie ze uzywasz jednostki zasilajacej tylko dla urzadzen
pracujacych w magistrali bus. Odtacz system od zasilania. Po 5 sekundach podtacz zasilanie i restartuj system.

Btad: Jednostka zasilajgca (PSU) wadliwa.
Przeciwdziatanie: Wymien PSU.

Potwierdzanie btedéw systemu. 2 .

NRR 2-40 .
Kiedy skorygowates$ btedy systemu typu 2 i 3 wcisnij —

przycisk B krotko dla potwierdzenia btedu. wg

krétko

| Bledy

Ostrzezenie
Terminal przytaczy regulatora NRR2-40 w czasie pracy jest pod napieciem. To powoduje mozliwos¢ porazenia elektrycznego.
Odetnij zasilanie przed montazem lub demontazem urzadzenia.

Urzadzenie nie dziata - brak funkcji.
Btad: LED ,Zasilanie” nie $wieci sie.
Przeciwdziatanie: Wtacz zasilanie. Sprawdz doktadnie urzadzenie pod katem schematu okablowania.

Urzadzenie nie pracuje prawidiowo.

Btad: Niewtasciwe funkcjonowanie wyjscia analogowego. Wskaznik wartosci mierzonej pokazuje niewtasciwe wartosci.
Przeciwdziatanie: Skoryguj nastawe zakresu pomiarowego i punktow przetaczen.

Btad: Punkty przetaczen 1 wskazanie warto$ci mierzonej przesuwajg sie w kierunku 100%.

Przeciwdziatanie: Zanieczyszczenia akumulujg sie na precie pomiarowym elektrody. Wyczys$¢ pret elektrody. W przypadku
uszkodzenia izolacji wymien elektrode.

Bfad: Uruchamiany jest alarm wysokiego poziomu mimo ze poziom wody jest ponizej punktu nastawy.

Przeciwdziatanie: Sprawdz instalacje elektrody oraz otwor wyrdwnawczy w rurze ostonowej. Jezeli jest uzywane zewnetrzne
naczynie pomiarowe upewnij sie, ze zawory odcinajace sq otwarte.

Btad: Alarm wysokiego poziomu przekroczony - brak wskazania.
Przeciwdziatanie: Przekaznik poziomu uszkodzony. Wymieni¢ urzadzenie.

Urzadzenie pracuje jak regulator dwu potozeniowy.

Btad: Potencjometr sygnatu zwrotnego uszkodzony lub nie podigczony.
Przeciwdziatanie: Podtgcz potencjometr zgodnie ze schematem okablowania. Sprawdz potencjometr sygnatu zwrotnego.

Jezeli wystepujace btedy nie zostaty wyszczegdlnione powyzej I nie mozna ich skorygowac prosimy o kontakt z serwisem.



| Aneks

Ustawienie / zmiana Node ID.

Jezeli szereg systemow tego samego typu komunikuje sie za posrednictwem jednej magistrali CAN upewnij sie, ze nastawa
kazde indywidualne urzadzenie ma ustawiony swéj niepowtarzalny Node ID.

Typowe przykiady ustawienia Node ID na ré6znych zbiornikach.

GRUPA 1
Kociot parowy

Regulator

GRUPA 2
Zbiornik A

Regulator

GRUPA 3
Zbiornik B

Regulator

GRUPA 4
Zbiornik C

Regulator

GRUPA 5
Zbiornik D

Regulator

mFactory setting
NRS 1-40 ID:001
NRS 1-41 ID:006

1))

IEY)

D

LRG 16-40 ID-051

Ostrzezenie

NRS 1-42 ID:020 NRS 1-42 ID:070 NRS 1-42 ID:080 NRS 1-42 ID:090 NRS 1-42 ID:100
NRS 2-40 ID:039 NRS 2-40 ID:074 NRS 2-40 ID:084 NRS 2-40 1D:094 NRS 2-40 ID:104
NRR 2-40 1D:040 NRR 2-40 ID:075 NRR 2-40 ID:085 NRR 2-40 ID:095 NRR 2-40 ID:105
LRR 1-40 ID:050
v A 4 v v v

Elektroda poziomu Elektroda poziomu Elektroda poziomu Elektroda poziomu Elektroda poziomu
NRG 16-40 ID:002| | NRG 16-42 ID:071| | NRG 16-42 ID:081 | NRG 16-42 ID:091| | NRG 16-42 ID:101
NRG 16-41 ID:007| | NRS 26-40ID:076 | | NRS 26-40 ID:086 | | NRS 26-40 ID:096 | | NRS 26-40 ID:106
NRG 16-42 ID:021 ) ] . ) ] ]

NRG 26-40 |D:041 Node ID poszczegodlnych urzadzen musi zosta¢ ustawiony recznie.

Szczegotowe informacje w instrukcjach obstugi poszczegdlnych urzadzen.

Nie ustawiaj tego samego Node ID wiecej niz raz w sieci CAN bus.

Fig.15
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NRR 2-40
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Fig. 16 przyktad

Node ID]11] Node ID| /]
S1 |OFF 1 S1 | ON 1
S2 |OFF 2 S2 | ON 2
S3 |OFF 4 S3 |OFF 4
S4 | ON 8 S4 | ON 8
S5 |OFF 16 S5 |OFF 16
S6 | ON 32 S6 |OFF 32
S7 |OFF 64 S7 | ON 064

Fig. 17 Pprzykfad




S8 | S9 | SO |Predkos¢ transmisji Diugos¢ kabla
OFF |OFF |OFF| 1000 kBit/s 25m
ON |OFF JOFF| 500 kBit/s 100 m
ON | ON |OFF| 125 kBit/s 250 m
OFF [OFF ] ON| 100 kBit/s 335 m
ON |OFF | ON 50 kBit/s 500 m
OFF] ON | ON 20 kBit/s 1000 m
ON | ON | ON 10 KBit/s 1000 m

Fig. 18 (Nastawa fabryczna 250 kBit/s)

Fig. 19

Fig. 20
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